L’ATV durant ses 5 missions, c'est... 375 150 000
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Parlez-vous I'ATV

Le langage commun des équipes ATV est constitué de nombreux anglicismes et d'expressions
propres au vol habité et aux rendez-vous spatiaux.

L’ATV étant un projet international, I’Anglais est la langue de communication officielle.
Mais I'ATV-CC se trouvant a Toulouse, les traductions s’imposent et le Francais s’intégre
dans le dictionnaire de la mission.
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L'ATV (Automated Transfer Vehicle) est un vaisseau spatial
développé par I’Agence spatiale européenne (ESA) dans le but de
ravitailler la Station spatiale internationale.

La contribution européenne a I'lSS s'est traduite par la conception
et la fabrication de 5 exemplaires de ce vaisseau, considéré par
I"'Agence spatiale européenne comme son véhicule le plus fiable et

le plus complexe.

Pour permettre a I'ATV d’assurer sa mission, le centre de
contréle (ATV-CC) est implanté depuis 2002 au Centre spatial
de Toulouse. Géré par le CNES pour le compte de I'ESA, il est
chargé de la préparation, de la conduite et de la coordination
des opérations et de I'ensemble des moyens sol, en lien avec
les centres de contréle de I'ISS a Moscou et Houston.




